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Đến ngày tháng…
	Số tiết lý thuyết
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thực hành
	TÊN CHƯƠNG, ĐỀ MỤC, NỘI DUNG GIẢNG DẠY

(Phải ghi đầy đủ, cụ thể theo đúng chương trình quy định hiện hành)

	37
	11/05 ( 16/05
	3
	
	Chương 1: Nguyên tắc điều khiển hệ thống truyền động điện

1.1 Nguyên tắc điều khiển hệ thống truyền động điện vòng hở

1.1.1 Khái niệm  

1.1.2 Các nguyên tắc điều khiển hệ thống truyền động điện vòng hở

1.1.3 Ưu nhược điểm và phạm vi sử dụng 

1.2 Nguyên tắc điều khiển hệ thống truyền động điện vòng kín có mạch phản hồi tín hiệu đầu ra 

1.2.1 Đặc điểm, phân loại hệ thống truyền động điện vòng kín có phản hồi tín hiệu đầu ra 

	38
	18/05 ( 23/05
	1

2
	
	Chương 1: Nguyên tắc điều khiển hệ thống truyền động điện

1.2  Nguyên tắc điều khiển hệ thống truyền động điện vòng kín có mạch phản hồi tín hiệu đầu ra 

1.2.2 Khảo sát mạch tự động điều khiển truyền động điện vòng kín có mạch phản hồi tín hiệu đầu ra

Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.1  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc

2.1.1 Mạch khởi động trực tiếp động cơ không đồng bộ ba pha

	39
	25/05 ( 30/05
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.1  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc

2.1.1 Mạch khởi động trực tiếp động cơ không đồng bộ ba pha có đảo chiều quay

	40
	01/06 ( 06/06
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.1  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc

2.1.1 Mạch khởi động gián tiếp động cơ không đồng bộ ba pha

	41
	08/06 ( 13/06
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.1  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc

2.1.1 Mạch điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc dừng có chế độ hãm

	42
	15/06 ( 20/06
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.1  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc

2.1.2 Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc hai cấp tốc độ

2.1.3 Điều khiển động cơ ba pha dùng bộ biến tần

	43
	22/06 ( 27/06
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.1  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor lồng sóc

2.1.4 Điều khiển động cơ ba pha theo trình tự

	44
	29/06 ( 04/07
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.2  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor dây quấn

2.2.1 Mạch khởi động động cơ ba pha rotor dây quấn theo nguyên tắc thời gian

2.2.2 Mạch khởi động động cơ ba pha rotor dây quấn theo nguyên tắc dòng điện

	45
	06/07( 11/07
	3
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.2  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor dây quấn

2.2.3 Mạch khởi động động cơ ba pha rotor dây quấn theo nguyên tắc dòng điện

2.2.4 Mạch khởi động, dừng có hãm ngược động cơ ba pha rotor dây quấn 

	46
	13/07 ( 18/07
	2

1
	
	Chương 2: Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha

2.2  Điều khiển động cơ không đồng bộ ba pha rotor dây quấn

2.2.5 Mạch khởi động, dừng có hãm động năng động cơ ba pha rotor dây quấn 

Kiểm tra

	37
	11/05 ( 16/05
	3
	
	Chương 3: Điều khiển động cơ điện một chiều
3.1  Mạch khởi động động cơ điện một chiều
3.1.1 Mạch khởi động trực tiếp động cơ điện một chiều 

3.1.2 Mạch khởi động, đảo chiều quay động cơ điện một chiều 

	38
	18/05 ( 23/05
	3
	
	Chương 3: Điều khiển động cơ điện một chiều 

3.1  Mạch khởi động động cơ điện một chiều
3.1.3 Mạch khởi động động cơ điện một chiều qua ba cấp điện trở phụ 

	39
	25/05 ( 30/05
	3
	
	Chương 3: Điều khiển động cơ điện một chiều 

3.2  Mạch điều chỉnh tốc độ động cơ điện một chiều

3.2.1 Mạch điều chỉnh tốc độ động cơ điện một chiều bằng cách thay đổi từ thông

3.2.2 Mạch điều chỉnh tốc độ động cơ điện một chiều bằng cách thay đổi điện áp phần ứng

	40
	01/06 ( 06/06
	1

2
	
	Chương 3: Điều khiển động cơ điện một chiều 

3.2  Mạch điều chỉnh tốc độ động cơ điện một chiều

3.2.3 Mạch điều chỉnh tốc độ động cơ điện một chiều bằng cách thay đổi từ thông và thay đổi điện áp đặt vào phần ứng
3.3  Mạch khởi động, dừng hãm động cơ điện một chiều
3.3.1 Mạch khởi động, dừng có hãm ngược động cơ điện một chiều

	41
	08/06 ( 13/06
	2

1
	
	Chương 3: Điều khiển động cơ điện một chiều 

3.3  Mạch khởi động, dừng hãm động cơ điện một chiều
3.3.2 Mạch khởi động, dừng có hãm động năng động cơ điện một chiều

Kiểm tra

	Tổng số tiết
	45
	
	




Ghi chú: GV soạn thành 3 bản: 1 bản nộp P. ĐT, 1 bản lưu tại Khoa, 1 bản tự lưu







Ngày  05  tháng  05  năm  2020

P. TRƯỞNG KHOA 
TỔ TRƯỞNG BỘ MÔN
GIẢNG VIÊN
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